Controle de la symetrie du sillage

d'un corps dAhmed a culot
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Jets d'air pulsés par des électrovannes (EV) :
L» 4.3 8 % de trainée 0 < Vjetsmam < 90 m/s

Mode glissant
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Barycentre de pression au culot actionné par

MODELE des jets pulsés lateraux (a 1050Hz) :
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Augmenter la precision du controle

PERSPECTIVES Etudier les gains en trainée effectifs

Adapter le controle au dérapage

Stabilisation globale de la symétrie
laterale du barycentre sur le culot

CONCLUSION
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